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Die Erfindung betrifft ein Handmassagegerat fiir 
Unterwassermassage mit drehenden, aus mehreren 
verschieden exzentrisch gelagerten Massen bestehen- 
den Unwuchtkorpern in einem geschlossenen, ganz 
oder teilweise mit einem elastischen, porosen, dick- 5 
wandigen Stoff, vorzugsweise Schaumgummi um- 
gebenen Gehause. 

Derartige Massagegerate sind fur die Unterwasser- 
massage besonders geeignet, weil auBer der Massage- 
wirkung der durch die Unwuchtkorper erzeugten io 
Schwingungen der urn das Rohr liegende poro$e Stoff 
das Wasser im Rhythmus der Schwingungen aufsaugt 

und wieder abstoBt und damit die Gesamtwirkung " 
wesentlich erhoht Die verschieden exzentrisch ge- Einzelwellen praktisch auch quer zur Massagerich- 
lagerten Massen des Unwuchtkorpers iibertragen da- 15 tung. Dabei sind nach einer Weiterbildung der Er- 
bei die Schwingungen des Gerates unbehindert iiber findung drei zueinander parallele Einzelwellen mit 
die im porosen Stoff befindliche Wassermenge direkt den exzentrischen Massen in den Ecken eines Drei- 
auf den Kdrperteil und iiben durch das Taumeln der ecks gelagert und in einem dreieckigen Gehause mit 
verschieden exzentrisch gelagerten Massen eine wal- abgerundeten Ecken untergebracht Nach einer an- 
kende bzw. knetende Wirkung auf den zu massieren- ao deren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung sind 
den Korper aus. zwei Wellen mit den exzentrisch ausgebildeten Mas- 

Es ist zwar ein Handmassagegerat bekanntgewor- sen unterhalb und eine Welle oberhalb der Schnecke 
den, bei welchem zwei exzentrisch gelagerte Massen angeordnet. Die Unwuchtkorper sind nach einer wei- 
auf einer Antriebswelle bzw. auf einer iiber diese teren Ausfiihrung so ausgebildet, daB jede Welle 
Antriebswelle geschobenen Hiilse gelagert sind, wo- 25 zwei exzentrisch gelagerte Massen und mittig zwi- 
bei durch Verstellen der Hiilse gegenuber der An- schen den Massen ein Schneckenrad besitzt, wobei 
triebswelle die exzentrisch gelagerten Massen gegen- jeweils Welle, Masse und Schneckenrad aus einem 
einander verschoben und damit die Massagewirkung Teil bestehen konnen. In Verlangerung der Schnecke 
erhdht oder ganz aufgehoben werden kann. Das Gerat ist einseitig ein hohler Handgriff vorgesehen, durch 
ist jedoch weder mit einem porosen Stoffiiberzug 30 den eine Antriebswelle fiir die Schnecke, vorzugs- 
versehen noch fiir Unterwassermassage vorgesehen weise eine biegsame Antriebswelle, gefiihrt ist. 
und erzeugt durch Ubertragung der Massagekrafte Durch diese Anordnung des Unwuchtkorpers in 
iiber stielartige Werkzeughalter und Massagekorper Verbindung mit dem porosen Stoff urn das Gehause, 
auch nur eine ganz ortliche Vibrationsmassage in insbesondere die Anordnung der exzentrisch gelager- 
einer einzigen Richtung, wobei nur in bezug auf die 35 ten Massen auf parallel zueinander und neben- und 



SchwingungshShe eine Verstarkung oder Aufhebung 
der Massagewirkung erreicht werden kann. Eine der 
Handmassage ahnliche, walkende bzw. knetende 
Wirkung ist damit nicht zu erreichen. 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein Handmassage- 
gerat fiir Unterwassermassage zu entwickeln, mit dem 
sich gerade diese walkende und knetende Massage- 
wirkung unter Wasser in einfachster Weise und sehr 
wirkungsvoll erzielen 18Bt. Die Losung dieser Auf- 
gabe wird erfindungsgemSB dadurch erreicht, daB 
die exzentrisch ausgebildeten Massen einzeln auf 
parallel zueinander und neben- und iibereinander und 
quer zur Antriebswelle liegenden Einzelwellen an- 
geordnet und mit Schneckenradern versehen sind, 



iibereinanderliegenden Wellen, die zudem noch quer 
zur Massagerichtung liegen, wird der Vorteil erreicht, 
daB die walkende und knetende Wirkung auf den 
zu massierenden Kdrperteil wesentlich verstarkt wird 
40 und besser der gewiinschten Massage angepaBt wer- 
den kann, Die nebeneinanderliegenden Wellen mit 
den verschieden exzentrisch gelagerten Massen wer- 
den durch die iiber diesen liegende dritte Welle mit 
ihrerri Unwuchtkbrper derart unterstutzt, daB die 
45 Walk- und Knetbewegung durch eine zusatzliche 
Druckbewegung mit grdBerem Schwingungsausschlag 
verstarkt wird, so daB eine tieferwirkende Massage 
mogjich ist, Weiterhin ist der Vorteil gegeben, daB 



der Antrieb iiber Schneckenrad und Schnecke gleich- 
die von einer zwischen den Einzelwellen liegenden 50 maBig ist und das Gerat durch die zweckmaBig nied- 
Schnecke iiber eine verlangerte Antriebswelle antreib- rige Tourenzahl in der Herstellung einfach ist Bei 
bar sind. Dadurch liegen die die Unwucht tragenden dem Gerat ist auch in einfacher Weise eine Verstel- 
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lung der verschieden exzeEtrisch gelagerten Massen 
moglich. 

Ia der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel der 
Erfindung dargestellt 

F i g. 1 zeigt das Handmassagegerat in einem senk- 5 
rechten Schnitt; 

Fig. 2 zeigt das Gerat von oben gesehen mit auf- 
geschnittenem Gehause und oberem Unwuchtkoiper 
im Schnitt 

In einem etwa dreieckigen Gehause 10 mit abge- 10 
rundeten Ecken sind an den gegeniiberliegenden 
Stirnseitenll drei Wellen 12, 13, 14 gelagert. Die 
Wellen tragen je zwei Unwuchtkoiper als exzentrisch 
gelagerte Massen 15, 16 oder 17 und besitzen inittig 
zwischen diesen Massen je ein Schneckenrad 18. Je- 15 
weils ein Massepaar 15, 16 oder 17 und das dazu- 
geh5rende Schneckenrad 18 mit der Welle 12, 13 oder 
14 bestehen dabei aus einem StiicL Die Schnecken- 
raderl8 der Wellen 12, 13, 14 kammen mit der 
Schnecke 19, die in Lagerstellen 20, 21 am Gehause 20 
10 gelagert ist und durch eine biegsame Welle 22 an- 
getrieben wird. An der Lagerstelle 20 ist auBerdem 
der Handgriff 23 befestigt, durch dessen Hohlraum 
die biegsame Welle 22 fuhrt Das Gehause 10 ist 
durch die Stirnseitell dicht geschlossen und von 25 
einem elastischen, porosen, verhaltnismaBig dickwan- 
digen Stoff 24 umgeben, der am Gehause 10 durch 
Aufkleben od. dgl. befestigt ist 

In der in Fig. 1 dargestellten Stellung liegen die 
Massen 15, 16 und 17 der Unwuchtkoiper auf ihren 30 
Wellen 12, 13 und 14 so gegeneinander versetzt, daB 
die Masse 15 als voreilende Unwucht bereits gewirkt 
hat und die Unwucht der Masse 16 gerade nach- 
wirkt, wahrend die Unwucht der Masse 17 kuiz da- 
nach eine zusatzhche, stark driickende Wirkung aus- 35 
ubt Danach folgt bis zur vollstandigen Umdrehung 
der Unwuchtkoiper eine kurze Pause in der Massage- 
wirkung, die zur guten Durchblutung der zu massie- 
renden Korperteile dient und damit in ihrer Wirkung 
der Handmassage gleichkommt. Die Tourenzahl des 40 
Gerates wird im Verhaltnis zu den ublichen Massage- 
geraten niedrig gehalten und vermeidet dadurch den 
bei den Geraten mit hoher Drehzahl auftretenden 
Nachteil, daB das Blut an der Massagestelle nicht 
mehr zirkulieren kann. Die walkende und knetende 45 
Wirkung des Massagegerates nach der Erfindung ist 
dadurch der Wirkung einer guterj Handmassaee 
weitestgehend nahegebracht 



Patentanspriiche: 

1. Handmassagegerat fur Untefwassermassage 
mit drehenden, aus mehreren verschieden exzen- 
trisch gelagerten Massen bestehenden Unwucht- 
korpem in einem geschlossenen, ganz oder teil- 
weise mit einem elastischen, porosen, dickwandi- 
gen Stoff; vorzugsweise Schaumgummi, umgebe- 
nen Gehause, dadurch gekennzeichnet, 
daB die exzentrisch ausgebildeten Massen (15, 
16,17) einzeln auf parallel zueinander und 
neben- und iibereinander und quer zur Antriebs- 
wefle (22) liegenden EinzelweUen (12, 13, 14) an- 
geordnet und mit Schneckenradern (18) versehen 
sind, die von einer zwischen den Einzelwellen 
(12,13,14) liegenden Schnecke (19) uber eine 
verlangerte Antriebswelle (22) antreibbar sind. 

2. Handmassagegerat nach Anspruchl, da- 
durch gekennzeichnet, daB drei zueinander par- 
allel Wellen (12, 13, 14) mit den exzentrischen 
Massen (15, 16, 17) in den Ecken eines Dreiecks 
gelagert und in einem dreieckigen Gehause (10) 
mit abgemndeten Ecken untergebracht sind 

3. Handmassagegerat nach Anspruch 1 und 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwei Wellen (12, 13) 
mit den exzentrisch ausgebildeten Massen (15, 16) 
unterhalb und eine Welle (14) mit der exzentrisch 
ausgebildeten Masse (17) oberhalb der Schnecke 
(19) angeordnet sind. 

4. Handmassagegerat nach Anspruch 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB jede Welle (12, 13 
und 14) zwei exzentrisch gelagerte Massen (15, 
16 oder 17) und mittig zwischen den Massen ein 
Schneckenrad (18) besitzt 

5. Handmassagegerat nach Anspruch 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB jeweils eine Welle 
(12,13 oder 14) mit einem Massepaar (15, 16 
Oder 17) und einem Schneckenrad (18) aus einem 
Teilbesteht 

6. Handmassagegerat nach Anspruch 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, daB in Verlangerung der 
Schnecke (19) einseitig ein hohler Handgriff (23) 
vorgesehen ist, durch den eine Antriebswelle (22) 
fiir die Schnecke (19) als biegsame Antriebswelle 
gefiihrtist 



In Betracht gezogene Druckschriften: 
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Title: 



Handheld massage device, in particular for under-water 



massage 



This device (see Fig. 1) is held by the handle 20. The sponge 
rubber cushion 18 is held against the body part that is to be 
massaged. The pulsating massage action is caused by an 
eccentric rotating weight 15 driven by a flexible drive shaft 
21. The handle and the pulsating head are connected by a hollow 
bellows part 22. The power source driving the flexible shaft is 
not mentioned, so it must be irrelevant for the invention. The 
device is water-tight, i.e., there is no water in the space 
where the eccentric weight spins around nor inside the bellows 
or the hose 26 that surrounds the flexible shaft 21. When the 
device is used under water, the sponge rubber is forced to 

expand and contract between the body of the user and the housing 
10 and thereby absorbs and expels water, which is supposed to 
enhance the massage effect. There is definitely only one 
eccentric body. The thrust of the invention is that the 
pulsating head is set at an oblique angle to the handle, the 
axis of rotation of the eccentric is at an oblique angle to the 
massage cushion 18, and that the handle and head are connected 
by a bellows. 







DE 1 276 870 

Title: Hand-held massage device for under-water massage 

The device is held by a handle 23 and driven by a flexible shaft 
22 which is connected to a spindle 19 which drives three shafts 
12, 13, 14 through worm gears 18 (each shaft has a worm gear 
18) . The shafts 12, 13, 14 have eccentric masses 15, 16, 17, 
respectively attached to them. During their rotation, the 
masses are out of phase with each other (as indicated in Fig. 
1) , so that they create a kind of tumbling movement of the 
massage head. 

The drive source for the flexible shaft 22 is not an issue. It 
could be water-powered or have an electric motor. The mechanism 
is in a water-tight enclosure. 

As in DE 1 928 876, when the device is used under water, the 
sponge rubber cushion 24 is forced to expand and contract 
between the body of the user and the housing 10 and thereby 
absorbs and expels water, which is supposed to enhance the 
massage effect . 



